


附件：
[bookmark: _GoBack]人形机器人师资培训课程大纲及日程安排
	日期
	时间
	日程安排

	第一天
	全天
	报到

	第二天
	上午
	认识宇树人形机器人 G1
	1.1 认识G1人形机器人

	
	
	
	1.2 G1 人形机器人硬件构成

	
	
	
	1.3 【实践】MuJoCo仿真控制机器人

	
	
	
	1.4 【实践】遥控器操作 G1人形机器人

	
	下午
	宇树 G1 人形机器人 SDK 入门
	2.1 宇树 SDK 的介绍与使用

	
	
	
	2.2 【实践】MuJoCo仿真中的进行底层控制

	
	
	
	2.3 【实战】G1 SDK手臂控制、行走控制、语音交互

	第三天
	上午
	人形机器人环境感知系统
	3.1  G1人形机器人激光雷达与深度相机介绍

	
	
	
	3.2 【实战】G1人形机器人激光雷达开发

	
	
	
	3.3 【实战】G1人形机器人深度相机开发

	
	下午
	人形机器人强化学习行走控制
	4.1 人形机器人双足行走的理论基础

	
	
	
	4.2 强化学习原理与PPO算法

	
	
	
	4.3 【实践】仿真训练环境搭建与机器人加载

	
	
	
	4.4 【实践】基于强化学习的行走控制训练（PPO算法）

	
	
	
	4.5 【实战】人形机器人双足行走Sim2Real

	第四天
	上午
	总结和结业

	
	下午
	学员返程


本课程配套硬件：宇树科技人形机器人G1 EDU
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